Moteurs de volets
roulants avec fin de
course électronique
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Tension nominale : 230 V CA/50 Hz Type de fonctionnement : S2 4 min Indice de protection : IP44

Fin de course électronique

L’avantage : détection auto-
matique des positions de fin
de course en cas d’utilisation
d’attaches tabliers souples ou

Détection de blocages
dans le sens MONTEE
(sécurité antigel)

Sécurité antigel supérieure avec
compensation automatique de la
longueur du tablier activable en
option

Programmation simple des posi-
tions de fin de course avec et sans
butées fixes

Réglage des positions de fin de
course via élément de commande
traditionnel, par ex. inverseur
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** Largeur de la roue de S40 (4930 300 083 0) page 146, en cas de sélection d’une autre roue, les cotes |,
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automatisme = domotique = électronique

I, etl; changent.
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